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PERIPHERIQUES

e Claviers

o Afficheurs

e Imprimante rapides

« Convertisseurs DA/AD
 Table tracante

o Interface de puissance, de commande
d’automatisme, etc...

« commande de processus parallele



Sighaux de controle et Bus EH

2 ports de communications A & B
chaque port comprend :
— 8 lignes programmables en E/S

— Le registre DDR : qui fixe le sens des echanges

— CAl & CA2, 2 lignes de controle qui permettent
le dialogue avec 1 extérieur.

— Le registre OR est un registre qui permet de
memoriser les données a transmettre a 1’ extérieur.

— Bus de donnees D0-D7



1
2 ports de communications A & B EHI

e Chaque port comprend :

— 3 lignes de validation de boitier CS0,CS1,CS2\
— 2 entrees de selections de registre : RSO-RSI1

— R/W lecture ecriture

— 2 lignes d “iterruption IRQA & IRQB
— une entréee RESET

— ’entree ENABLE Horloge



INTERCONNEXION DU BOITIER ET ADRESSAGE
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ADRESSAGE EH

RS1| RSO | CRA-2| CRB-2 | Adresse | Registre adresse

0| 0O 0 X |ADR |Regstre de direction A (DDRA)

0| 0 | X |ADR |Regstre de sortie A(ORA)

0 1 X X |ADRH] |Regstre de controle (CRA)

1| 0 X 0 |ADR+2 |Regstre de direction B(DDRB)

1| 0 X 1 |ADR+2 |Regstre de sortie B(ORB)

1| 1 X X |ADRH3 |Regstre de controle (CRB)




—
ORGANISATION INTERNE DU PIA EHI

o Il comporte 6 Registres
« CRA-CRB:

— confrolent et fixent le fonctionnement des lignes
CA1,CA2,CB1 et CB2

« DDRA-DDRB :

— Registres de directions fixent le sens de transfert
« ORA-ORB::

— Registres de sortie de donnees



s
REGISTRE DE DIRECTION DDRx EHI

e Chaque bit du registre DDRx :
— (0 = Entree
— |1 = Sortie

« Exemple : on veut programmer
— PAO a PA3 en entrée
— PA4 a PA7 en sortie



REGISTRE DE CONTROL CRx [!Hi‘

CRx7| CRx6| CRx5 CRx0

. - W,
~
Controle

Etat

« Seules les positions CRx0 a CRx35 sont
programmables (écriture)

« CRx6 et CRx7 sont positionnés par le
PIA, 1ls reflétent 1’¢tat du PIA



CRx0 et CRx1

» Deétinissent le fonctionnement de CA1/CBI1

* CRxI1 precise le sens de la transition active sur
CAl/CBI
— CRx1=0 transition descendante sur CA1/CB1 (W/ )
— CRxI1=1 transition montante sur CA1/CBI ( J )

* CRx0 autorisation d’envoyer une IT sur IRQ
lorsque CA1/CB1 actif
— CRx0=0 n ’autorise pas IRQ

— CRx0=1 autorise 1 envo1 d 'une IRQ



)
REGISTRE DE CONTROL (suite) EHI

o CRx2 utilisé pour I’adressage

—permet la distinction entre DDRx & ORX :
* CRx2=0 acces a DDRx
* CRx2=1 acces a ORx

 CRx3,CRx4 & CRx5 Définissent le
fonctionnement des lignes CA2 & CB2,
(Cx2 est programmable en Entrée/sortie).



]
REGISTRE DE CONTROL (suite) EHI

* CRx5=0 les Cx2 sont programmeés en entrée
— CRx4=0 transition descendante sur CA2/CB2 ( V )
— CRx4=1 transition montante sur CA2/CB2 ( A )
— CRx3=0 n "autorise pas IRQ
— CRx3=1 autorise | ’envo1 d 'une IRQ

e CRx5=1les CA2 & CB2 sont en sortie,

— trois modes de fonctionnement sont possibles et les
fonctionnements différent cote A et cote B



=
REGISTRE DE CONTROL (suite) EHI

o Cote A, CA2 en sortie

— CRAS5=1,CRA4=0 & CRA3=0 : MODE HANDSHAKE (dialogue)

E |

R/'W
CA2 I

car. X

le port A est particulierement adapte en ENTREE.
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REGISTRE DE CONTROL (suite) EHI

« CRA5=1,CRA4=0 & CRA3=1: MODE
PULSE-STROBE (Impulsion)

E |

R/W
CA2 S
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REGISTRE DE CONTROL (suite) EH|

« CRA5=1,CRA4=1 & CRA3=0/1 : MODE
SET RESET (programme)

CRA3 ——

CA2 I
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REGISTRE DE CONTROL (suite) EHI

o Coté B, CB2 en sortie
— CRB5=1.CRB4=0 & CRB3=0 : MODE HANDSHAKE (dialogue)

E

R/W
CB2

¢gr.. X

le port B est particulierement adapte en SORTIE.



n
REGISTRE DE CONTROL (suite) |m|

 CRB5=1,CRB4=0 & CRB3=1 : MODE
PULSE-STROBE (Impulsion)

R/W
CB2 S
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REGISTRE DE CONTROL (suite) |m|

« CRB5=1,CRB4=1 & CRB3=0/1 : MODE
SET RESET (programme)

CRB3 —

CB2 I




m
REGISTRE DE CONTROL (suite) EHI

 Fonctionnement de CRx6 & CRx7
— CRx7 : Flag d "interruption pour CA1/CBI,

» positionné a 1 lorsqu’on rec¢oit la transition active attendue
sur CA1/CBI1

* remis a 0 par une lecture de ORx correspondant
— CRx6 : Flag d "interruption pour CA2/CB2 lorsqu’ils
sont programmes en entree,
» Fonctionnement identique a CRx7

— S1 CA2/CB2 sont en sortie CRx6 est force a 0.
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ME THODE DE PROGRAMMATION DU PIA EH

* Programmer CRx ou avorr fait
préalablement un RESET

« puis DDRx et éventuellement CRx s’1l
y a lieu
* Exemple : utilisation des ports

Port A en entree, Port B en sortie : effectuer une
lecture de la donnee presente sur le port A et
1 *ecrire sur le port B.
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