
  
  
  
  
  
  

  ن ـــمختلف وجهات النظر للمتم -1
  .و جهة نظر الملاحظ المهتم بتشغيل النظام الاعتبار تمثيل نظام ألي بواسطة المتمن يتطلب الأخذ بعين 

  :نميز ثلاث وجهات نظر 
  : ام ــــــــــــوجهة نظر نظ متمن من -

  المضافة فقط ، في هذا المستويوهي وجهة نظر ملاحظ غير مختص خارج النظام إذ نهتم بتطور القيمة 
   لا تحدد تكنولوجيا أي جزء من النظام المدروس

   :  المنفذءمتمن من وجهة نظر الجز -
  نتظرةم الث، إذ يهتم بوصف تأثير الحواد) جزء التحكم مجهول (  المنفذ ءهي نظرة ملاحظ مختص بالجزو

   ).لملتقطاتالمنفذات و ا(  المنفذ ءولوجيا الجز التحكم علي الجزء المنفذ ، في هذا المستوي تحدد تكنء من جز
وهي نظرة مؤهلة لتجسيد النظام إذ يتم فيها وصف تبادل المعلومات بين الجزء : م ـــــمتمن من وجهة نظر جزء التحك

  عامــــل -والحوار نظامالمنفذ و التحكم 
  وجيا الجزء المنفذ التحكم محددة بالإضافة إلي تكنولءفي هذا المستوي تكون تكنولوجيا جز

  
  :ي ــــــالوصف الوظيفي للنظام الأل -2

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  :ة ــــــــــدراسة أمثل -3
  : مرآز للثقب  :1الـــــمث
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  هك: ت ر 3               مفهوم وجهة نظر : الثانيالدرس      ثانوية شرفي الطيب
  2008/2009                                                                             الشريعة            

ماسك

 المناولة الهيكليــــة

 ي من الدرس هو تطبيق المتمن علي الأنظمة الأليــةالهدف الأساس

 روطـــــــــــدفتر الش

 امــــــــمتمن من وجهة نظر نظ

  التحكمءتكنولوجيا جز تكنولوجيا الجزء المنفذ

ةـــــنفس البني ر ج مـــمتمن من وجهة نظ ر ج تــمتمن من وجهة نظ
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 
  

  dcy: نطلاق الدورة ا



 ةــختيارات التكنولوجيلاجدول ا 

  
  :ل ــــالتشغي 

 فيسبب تثبيت الكرية ، ثم نزول ودوران المثقاب ، في نهاية الثقب يصعد dcyعند حضور آرية ، يضغط العامل علي 
  ستمراره في الدوران ، في نهاية الصعود يفك التثبيت و تنتهي الدورةاالمثقاب مع 

  بوـــــالمطل 
 . أنشئ المتمن الموافق للتشغيل من مختلف وجهات النظر    

  
   القنيناتتصريف مرآز لملأ و: 2الــــــــمث
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  الملتقطات  )التحكم ( المنفذات المتصدرة   المنفذات  الأفعال
SP  dP1p1:  روج خ  فك التثبيت
  RP:  دخول    Pالرافعة  التثبيت

 موزع آهروهوائي
 dP  dP0p0قيادة مزدوجة 

SC  dC1c1: خروج   نزول المثقاب
  RC: دخول    Cالرافعة  صعود المثقاب

 موزع آهروهوائي
dC dC0c0قيادة مزدوجة 

ملامس   M: دوران   المحرك  دوران المثقاب
  --------  KM  آهرومغناطيسي

.......  .......  ......  .......  ......   p :آاشف حضور القطعة  

 

  dcy: نطلاق الدورة ا المناولة الهيكليــــة



  :ة ــــختيارات التكنولوجيلاجدول ا 
  المنفذات و المنفذات المتصدرة •

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  :الملتقطات  •
  
  
  
  
  
  

  :ــــــل التشغي 
  )أنظر الشكل ( حالة الراحة  -
    ( p ، عند حضور قطعة يكشف عنها M2 بواسطة المحرك 1 يدور البساطdcyنطلاق لاعند الضغط علي زر ا -

بعدها  م تنزل أداة الملأث  Dثم تثبيتها بواسطة  Cإسنادها بواسطة  و، فيتم نقل القنينة إلي مرآز الملأ)تأثير متأخر 
 تدفع ثميفك التثبيت    و تصعد أداة الملأ لضخ السائل،  بعد الملأ ( N = 10 )  دورات10يدور محرك المضخة 

 ثانية لإخلائها و تنتهي 50 لمدة زمنية  2البساط فيدور إلي وضعيتها الإبتدائية A وتعود الرافعة 2 القنينة نحو البساط
  .الدورة

 :وب ـــــالعمل المطل 
  .امـــــــــــمتمن من وجهة نظر نظ -
 .جزء التحكم  متمن من وجهة نظر  -

  
   نظام ألي لفرز الأآياس:3الــــــــــمث
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  التحكم  النوعالجهاز
A آهروهوائي   ستقرارلا ثنائي ا5/2موزع   رافعة مزدوجة المفعول A- وA+ 24 v~ 
B  "   ستقرار  آهروهوائي  لا ثنائي ا5/2موزعB-24 و v~ B+

C  "   ستقرار  آهروهوائي  لا ثنائي ا5/2موزعC- و C+  24 v~  
D "   ستقرار  آهروهوائي  لا ثنائي ا5/2موزعD- و D+  24 v~  

M1 ملامس   ~3محرك لا تزامنيKM1  ~24v 
M2  ملامس   ~3ني محرك لا تزامKM2  ~24v  
M3 ملامس   ~3محرك لا تزامنيKM3  ~24v  

  النوع  العنصر

I10, I11, I12 أزرار نهاية شوط كهربائية لمراقبةA 
I20 ,I21; I30,I31,I40, I41   أزرار نهاية شوط كهربائية لمراقبةB , C, Dبالترتيب   

p  قنينة      ضور الح                    كاشف          

 مناولـــــــــــة هيكلية
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 



 ختيارات التكنولوجيةلاجدول  
 :الملتقطات  •

  
  
  
  
  
  

 :المنفذات و المنفذات المتصدرة  ملتقطات •
  
  
  
  
  
  

  :ل ــــالتشغي 
  آانت صغيرة و نحو   إذاT2يتم الكشف عن حجمها ، فتوجه نحو البساط  T1 البساط رعب العلبة نحداراتصل العلبة ب       
  .وافق الم لتدفع نحو بساط التصريف إذا آانت آبيرةT3  البساط.      
  .تصريف العلب يكون بتأثير الثقل       
   :وبـــــالمطل 
  . التحكمءجزنظام ووجه نظر  أنشئ المتمن الموافق للتشغيل من     

  
  مرآز لتحويل الصفائح  :4ال ـــــــمث
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  النوع  العنصر

a0, a1,a2, b0, b1, c0, c1أزرار نهاية شوط كهربائية  
g  يرةكاشف عن العلبة الكب  
p  الصغيرة                     كاشف عن العلبة)  p = g(   

  التحكم  النوعالجهاز
A آهروهوائي    ثنائي الإستقرار5/2موزع   رافعة مزدوجة المفعولdA1 و dA0 24 v~ 
B  "   ثنائي الإستقرار  آهروهوائي  5/2موزع dB1 و dB0 24 v~ 
C  "   ثنائي الإستقرار  آهروهوائي  5/2موزع dC1 و dC0 24 v~  

 مناولة هيكلـــــــة

 
  Bp: نطلاق الدورة ا



  )أنظر الشكل  ( :الأجهزة المستعملة، المميزات 
  . كل الصفائحءخلاا تنطلق دورة التحويل إلي غاية Bp الزر  عند الضغط علي:ل ـــــالتشغي 
  . التحكم الموافق للتشغيلء أرسم متمن من وجهة نظر جز:وب ـالعمل المطل 

  
   نظام ألي للثقب و اللولبة و الفرز:5الــــــــــمث
  
  

 : المميزات وجهزة المستعملةالأ 
 :الأجهزة الكهربائية •

 الأجهزة الهوائية •
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  التحكم  النوع  ازالجه

M1 ملامس   ~3محرك لا تزامنيKM1  ~24v 
M2   ملامس   ~3محرك لا تزامنيKM2  ~24v  
M3 ملامسان   ~3محرك لا تزامنيKM32   ،KM31 ~24v  
M4 ملامس   ~3محرك لا تزامنيKM4  ~24v  

  التحكم  النوعالجهاز
C112آهروهوائي   ثنائي الاستقرار 5/2موزع   رافعة مزدوجة المفعولM1 14 وM1 24 v~ 
C2  "   12 ثنائي الاستقرار  آهروهوائي  5/2موزعM2 14 وM2 24 v~

  ةـــــليالمناولة الهيك

  dcy: نطلاق الدورة ا
  

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
  
  
  
  
  
  

  
  
  
  
  
 



 :الملتقطات  •
  
  
  
  
  
  
  
  

  :ل ــــــتشغي 
  .حالة الراحة أنظر الشكل -
  M1 يسبب دوران المحرك dcyنطلاق لاعند الضغط علي زر ا -
 :عند تقدم البساط بخطوة  تنطلق العمليات الثلاثة في أن واحد  -

 .بـــــة الثقــــــمليع •
 .ةبــــالولة ـــــ عملي •
 ثانية و يتوقف 60 زمنية قدرها ة ليدور لمد2في حالة قطعة صغيرة تدفع نحو البساط: رز ـــــــعملية الف •

                       و في حالة قطعة آبيرة تترك علي البساط ليتم تصريفها في ما بعد نحو المنحدر
  . الثلاثة يمكن لدورة جديدة أ ن تنطلق العملياتانتهاءعند 

   :وبــــالمطل 
 .م ـــــــ التحكءجز وجهة  أنشئ المتمن الموافق للتشغيل من 

 
 

 يـــــــــــــــ                                                                                       انته
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  النوع  العنصر

I10, I11, I20, I21. 
 C1دخول وخروج الرافعتين أزرار نهاية شوط كهربائية لمراقبة 

   علي الترتيبC2و 
s0 , s1قبة نزور و صعود أداة اللولبة نهاية شوط لمرا  

P2 ، P1  ملتقطات الكشف عن حجم القطعة  
m  بخطوة1 كاشف التقدم البساط   


