




III.المناولة الهیكلیة:



IV.التكنولوجیةالإختیارات:

العناصر
الإتیان وتشكیل 

الصـفوف 
تجمیع الصـفوف

تحویل الصـفوف الى 
Dز المرك

تلحیم شریط 
البلاستیك

المنفذات 

M1: محرك لاتزامني ثلاثي

الطور ذو اتجاه واحد 
 للـــدوران.

A: دافعةمزدوجةالمفعول

قطع الصابونتدفع

B.المركزنحو

B: دافعةمزدوجة
صفوف 06المفعول تدفع

.Cنحو المركز

C: دافعةمزدوجة المفعول

Dصفوف نحوالمركز06تدفع 

M2 :M3:تزامنیة لامحركات

واحد للدورانأطواراتجاه3

M4:.محرك خطوة/خطوة

RCh:تسخین مقاومة

لتلحیم الشریط 
البلاستیك.

D: دافعةمزدوجة
الشریط لقطعالمفعول 
البلاستیكي

المنفذات 
المتصدرة 

KM1:ــي ــس كهرومغناطیس ملام

ـــي  ـــتحكم ف ــــرك  لل المح

M1.

A+,A- ثنائي 5/2:موزع

الإستقرار تحكم 

.24Vكهروهوائي 

B+,B-: 5/2موزع
ثنائي الإستقرارتحكم 

.24Vكهروهوائي

KM2 ,KM3ین :ملامس

ن للتحكم في كهرومغناطیسی

على M2,M3ین المحـرك

.الترتیب 

C-,C+: ثنائي 5/2موزع

.24Vالإستقرارتحكم كهروهوائي

MP: دارة التحكم في المحرك

خطوة / خطوة

D+,D- 4/2موزع

الإستقرارتحكم ئيثنا

.24Vوائي كهروه

الملتقطات

P: 4ملتقط الوزن یكشف عن
 قطع.

a0: ملتقط نهایة الشوط
.دخول الدافعة 

a1:ملتقط نهایة الشوط.
خروج الدافعة.

b0: ملتقط نهایة
.الدافعةدخولالشوط 

b1: ملتقط نهایة
خروج الدافعة.الشوط

c0: دخولملتقط نهایة الشوط
.الدافعة

b1:خروج ملتقط نهایة الشوط
الدافعة.

d0: ملتقط نهایة
 .الدافعةدخولالشوط 

d1: ملتقط نهایة
خروجالدافعة.الشوط
t=0.5s: التلحیمزمن

التحكم والأمن 

auto:. التشغیل الآليAu:     .زر التوقف الإستعجاليRT1,RT2,RT3 حراریة : مرحلات

Cy/cy:دورة/دورة تشغیل     .      Dcy:لمحركاتلحمایة ازر انطلاق الدورة.

3التغذیة :شبكة X380V











































محتوى السجلین:: 8ج

.الساعةدارة :1دور الطابق -1:9ج

.دارة التهیئةلحظة التغذیة واسمها  PICتهیئة الـ :2دور الطابق -2

.تسریع تفریغ المكثفة:D1دور الثنائي -3

IRL530:Nاسم المقحل   :10ج MOSFET  التبدیلیشتغل في.

T4التركیب المكون من المقحلین إسم:  11ج ,T3 : تضخیم التیار ه دور و  تركیب دارلنطن 

:Lفي الطور Iحساب التیار  -:12ج

IC =( VCC - VCesat)/r = (24 – 0)/240 = 0.1A

:Rbقیمة المقاومة حساب -:13ج

V – RbIb -VBE = 0 Rb = (V-VBE)/Ib = β. (V – VBE)/IC = 5000. (5-1.2)/0.1 =
19.104Ω  

Rb =190KΩ .  

Rالدارة دور :14ج S على حالة: دارة ضد الارتداد لإزالة الارتدادات الناتجة عن تماس المرحل للحصول

مستقرة للتحكم في مرحل العداد.

:R1حساب :15ج
VD1لدینا:                            = 1.5v, ID1 = 10mA

Vcc = R1.ID1 + VD1 R1 = (Vcc – VD1)/ID1 = (5 – 1.5)/10.10-3 = 350Ω   

: دارة  ضبط الحرارة:16ج

و العكس  Rθ(حسب الممیزة كلما زادت درجة الحرارة نقصت :CTNالمقاومة حراریة من نوع الـ .1

صحیح).

2.AOP : یقارن  تماثليمضخم عملي یعمل كمقارنV+  ٍ معV-.

.: تریاكBTA800: تریاك ضوئي و العنصر Moc3021العنصر .3

الاستطاعة عن دارة التحكم.دورهما في الدارة: دارة ترابط  تعمل مثل المرحل أي ، عزل دارة 

:+vحساب .4

V+ = [R3 /( R3 + R2)]×Vcc = [10 /( 10 + 14)]×12 = یمثل توترمرجعي .  5

Tلما *من الممیزة :    .5 = 130°C  :لدیناRθ = 9KΩ   و منهV- = 6.75v.

Tلما *                      = 160°C  :لدیناRθ = 4KΩ   و منهV- = 4.36v.

V-:تحسب بالعلاقةV- = [Rθ /( Rθ + R1)]×Vcc

.جدول التشغیل :6

RchBTA800MOC3021TVs(V)
V-

(V)
V+(V)RθT(C°)

124.3654KΩ160+مشبعمتوقفمتوقف0

06.7559KΩ130مانعیمرریمرر1
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