


 : التحققتشغيل   -
  AR3،AV3و AR2، AV2 الضواغط اسطة و ب M3 و M2 المحركفي  ي دو م يكحتلي   ،manuالوضعية  بدلة في يضع العامل الم 

 ( . CIليعود الجزء المنفذ إلى الوضعية الابتدائية )  Init ويضغط على   auto الوضعية يضع العامل المبدلة في  بعدها  
 عادي: التوقف الغير   -       

   التغذية قطع تف  ،ينة  ع في وضعية م نظام لا يتوقف  AUستعجاليلاا الزر ىط علناتج عن أسباب داخلية أو الضغ عند حدوث أي خلل              
 . المنفذاتعلى جميع         
 غيل بعد الخلل : التش  إعادة   -

 و عند تحقيق   ،   Initالتهيئةزر على . ثم يضغط بعد زوال الخلل يتم التحضير لإعادة التشغيل ، فيقوم العامل بلتنظيف وإعادة التغذية  
 تنطلق .  رة جديدة أن كن لدو يم دائية تبط الا الشرو 

 :   وظيفية لالمناولة  ا  6.
 (   A-0)  النشاط: مخطط   الشاملة:ظيفة  لو ا  6-1         

 
  

 
 
 
 
  A-0 
 
 

 
        W  :  ة .طاق (PW:  هوائية     طاقة; e W :  كهربئية طاقة.)                  

       C   :   ( ل لتشغيأوامر ا) إعدادات.              
E             لغلاالاست:   تعليمات.                          

         R  :     .التزامات الضبطN  ، t 
 التحليل الوظيفي التنازلي :  6-2

 : أشغولات عاملة  04  تم تجزئة النظام الآلي إلى  -
 .  القطع تقدي :    ( 1)الأشغولة  ❖
             .  قطع 8تحويل   :  ( 2)الأشغولة  ❖
       .   التوضيبمركز قطع نحو    8  يفر صت   : (3) لةشغو الأ ❖
   .  ةقطع  16  توضيب   : (4)لة شغو لأا ❖

 

ملانعا م آلي نظا   

 علب فارغة 
 وضب قطع

  C            R              E              W 

 بة وض مقطع غير

 

في علب  بةع موضطق   

 تقارير
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قطعضيب و ظام آلي لتن  

Dcy
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AR3
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 : دول الاختيارات التكنولوجية  ج .8
 

220/380V  ،  50Hzشبكة التغذية :            

 قطعة   16 يبتوض قطع   8تصريف   قطع  8تحويل  تقديم  القطع  الأشغولات 

ات 
نفذ

الم
 

A فعول دوجة الم: رافعة مز 
M13 تزامني رك لا: مح  ~ 

 واحد  ه باشر اتجام  علا قإ
 التيار  مزود بمكبح بغياب  للدوران 

Bالمفعول  مزدوجة ة : رافع C رافعة مزدوجة المفعول : 
- 2M 3وM 3 انلا تزامني  ان: محرك  ~ 

 اتجاهين للدوران  مباشر  إقلاع  
 جرس         -

ات
نفذ

الم
المت  

درة 
ص

 

dA  تحكم   ستقرار ثنائي الا  2/5: موزع
 24V-, dA+(dA (~   ئي بكهر 

KM1: ومغناطيسير ملامس كه  
24V~ 

dB :  ثنائي الاستقرار تحكم   2/5 موزع
  ~24V بئي كهر 

(dB+, dB-) 

dC  : ثنائي الاستقرار تحكم    2/5 موزع
 ~24V بئي كهر 
)-,dC+(dC 

 
 

21 KM 22   ،     : أمامKMف: خل 
 ~24Vسية طيغنا روم ات كهسملام

 31  KM 23   ،     : أمامKM  خلف : 
 ~24V مسات كهرومغناطيسيةلا م

1T: 2،      مؤجلةT  :  مؤجلة 
SKM  :  مرحل كهرومغناطيسي يتحكم في الجرس 

ات
تقط

المل
 

0a،1a : ملتقطات نهاية الشوط 
: p ة القطع حضور  ملتقط يكشف عن 

  1 N( 8: عدد القطع )قطع 

0b ; 1b :وط شاية الملتقطات نه 
PP :   حضور عن  للكشف ملتقط    

 قطع  8

 0c،1c  : طات نهاية الشوط ق تمل 
 

      =16s 1t  : ل يزمن التأج 
        =5s2t    رنين الجرس  ن:زم 

k   ملتقط يكشف عن حضور العلبة : 
         2N   :( 16عدد القطع )قطعة 

     

ادة 
القي

 

 Init     زر التهيئة :                 auto               :  آلي  تشغيل   man                يدوي    ل: تشغي                                 Acy  ف: زر التوقي             
Dcyبداية الدورة :                          AU    توقف إستعجالي : RAZ               إرجاع العداد إلى الصفر :                        Réaح لي: إعادة التس             

T2,RT3RT1,R     : 2(                                      ة الحراري تالمرحلا,AR 2AV (  ، )3AR,3VA(تحكم يدوي : 



200

AU+RT1+RT2+RT3

AU+RT1+RT2+RT3 .Réa
 

201

F/GCI(100)

F/GPN:(10)(20)(30)(40)

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

            101

104

103

                 

              

manuauto

a0.b0.c0

105

auto

            

s

01 2

manu

100

X1.X4-3

I/GPN: (1),(4-3)

1

2

3

3-2

4

           

                   

           

                  

  

           

           

                  

3-4

1

               

3-4

N2  16 N2=16

 

10

12

13

1

X14

p

11 KM1

 X1.X105

dA+

dA-

14

a1

a0.N1

X1

 رجاع ال دا  

 ل  ال  ر

N

a0.N1

 

22

21

20
X2. X105.PP

22
b1

dB+

X23

  قطع 8متمن أشغولة  تحويل 

23
X2

dB  

b0

 

  لمناولة الزمنية:ا .9
 

                           :   (GS)  ـنالأمـــ ـــتمن  م       
                        

 : (GCIالقيادة والتهيئة )متمن    

 GPN  تاج العاديلإنمتمن ا

قديممن أشغولة التمت    



 

 :  إنجازات تكنولوجية.10
 

 )1      ( : والتنبيه ال د رة ا -

 
 

 ( 2شكل)  : الإزاحة سجلو   H  ارة  شارة الساعة -
 

)      (2

+5V

NE 555 3

2

6

7

48P 

Rb

C2

5          1

f=3Hz Ra

X 14  

C5

          

        D

CLR

QA   QB   QC   QD
AD

RP

RP

           

    

           

    

fQD

X 04

D1

             

 

 ( 3شكل )  : )مؤجلة ب دا ( 1t التأجيل ارة  -

            

         JK 

CLR

+12V

RB

D2

QA      QB      QC     QD 

VBE

     

      

             

 s2 =T

(       3 )

S

   

 

R

Q

   

 

Q

NAND

NAND

R

R

C3

 5+

      1 t1 =16s

       2

C4

Init

 
 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 

 

 

 

            

 

 

 

 

 

 

          
    220V/24V ;  50Hz ; 200VA( : transformateur)المحول الكهربائي ئص خصا    -

 

 
 

 
         

 

 

 

 

 

 

 

 نوع ة غذيتوتر الت التيار الأقصى  ة مقاومة الوشيع ية ة الإسمالإستطاع 
450mW 360 Ω 10A 12VDC A 

900mW 600 Ω 10A 24VDC B 

Reset Inputs Output 

R0(1) R0(2) R9(1) R9(2) D C B A 

H H L X L L L L 

H H X L L L L L 

X X H H H L L H 

X L X L COUNT 

L X L X COUNT 

L X X L COUNT 

X L L X COUNT 

 التجربة ف فراغ  التجربة ف القصر  التجربة ف حمولة  التجربة ف المستمر 

U1=6V ; I1=0.95A  مقاوميةحمولةR 

U1CC=20V 

          I2CC=I2N 

 P1CC=11W 

U10=220V   

 U20=26.4V 

P10=6W 

 : انعوثائق الص .11
 :  (transistors)قاحل ائص المخص - 

 
010=feh 

100=β 

A800m=maxCI   

0.75=EBV 

Wm= 500 maxP    0V= 4EmaxCV           

V0.3= satCEV 2N2222 NPN  

100=feh IB = 0.1A IC = 5A VCE = 100v 
DARLINGTON 

TIP 122 

NPN IC max= 1.5A Pmax= 12.5 w VCEmax= 45v BD 135 

PNP IC max= 1.5A Pmax= 12.5 w VCEmax= 45v BD 134 

 

V HZ Tr/min KW cosφ A

Δ 380

Υ 660

50 2840 3 0.89

6.4

3.6

 

             : M1المحرك  مواصفات حة ول - 
                                                                         

  

          :  SN74LS90 لمندمجة رة االدا -

 

 :   (relais)طيسي مغناهرو صائص المرحل الكخ - 



 ل المطلوب مال
 ( . 9/21)صفحة   1 وثيقة الإجابةعلى   A0  لتنازليا  لتحليل الوظيفيا  لأكم:  1س  
 من وجهة نظر جزء التحكم .  التوضيب أنشئ متمن أشغولة :  2س  
 .(9/21)صفحة   1على وثيقة الإجابة  يم  ولة التقدغشلأ  والأفعال  ميلتخط والجدول معادلات التنشي أكمل  :3س 
 . (11/21)صفحة   3وثيقة الإجابة على  ا لدفتر الشروطقف و  GEMMA والتوقفتشغيل نماط الل أدلي ملكأ: 4س 
 . (9/21)صفحة  1على وثيقة الإجابة   التحويلشغولة  لأأكمل دارة المعقب الكهربائي   -:5س 
 . (9/21صفحة )1ابةجالإى وثيقة ل ع مديفي أشغولة التق   M1لمحركل  عةستطاالا دارة و  Aافعة تطاعة للر الاسدارتي التحكم و رسم كمل أ-  
 .(10/21صفحة  )  2ى وثيقة الإجابة  عل  SN74LS90  المندمجة  مخطط المنطقي لدارة العداد بالدارةلاسم ر :  أكمل    6س
   .( 10/21صفحة  ) 2بة  جاالإثيقة  و   على للسجل  التشغيل ولدجو  لدارة السجل   المنطقي:  أكمل رسم المخطط    7س

 . 6/21  ( صفحة 1) الشكل  (:رسجالارة العد والتنبيه )د ❖
    و دور كل طابق . عو ن كرأذ  :  8س
   .  2N2222المناسب للمقحل   ) Relais  (مرحل الكهرومغناطيسيختر الإ انعالصمن وثيقة    :  9س

 .  مثل هذا التياريا  ماذ  ،  يناطيسالكهرومغ  عة المرحلفي وشي المار  cIأحسب التيار  -        
 .  5v=sVتوتر الخروج  ن  أب  علما،BR   عدةقاأحسب مقاومة ال  -      

 : علما أن ( xma1Pفي أقصى قيمة لها )  1P مة المتغيرةو الما تكون المق  1Cعة المكثفة أحسب س:   10س
                                    =5s 2t ،)  Ωk0 - Ω=(47k1P   وΩ=10k1R 

 .  6/21  حة( . صف 2) الشكل      :لإزاحةا لوسج  Hة  عدارة إشارة السا ❖
 .(2الشكل  )ا يوضحه  كم  Dبالقلابات    إزاحة قمنا بإضافة سجل  H  عةلإشارة السا  Tالدور  عفةضالم 

 .  2Cللمكثفة شحن والتفريغ لدارتي ا ني ع  :11س
  Ω=1kbR     Ωk=1aR     = 47uF 2C      zf=3H  أن: علما  P أحسب قيمة المقاومة المتغيرة  :21س
 . DQTور  ثم أحسب الد سجل،اللمخرج   DQfتر توا ال سبأح   السجل؟ نوع   و: ماه31س

 .   6/21   ةصفح (  3) الشكل   لة بعداد(: )مؤج 1tدارة التأجيل  ❖
 .  ΩR=20kو    ،   T=2s     لما أن :ع  3C أحسب سعة المكثفة  ،  1الطابق في :41س

 درة  :  ذات المتصدراسة المحول لتغذية المنف ❖
 :  7/21الصفحة  صانع ق ال ة وثائصفح ي ف حول الكهربائيخصائص المــينا بتعمس
 ؟ n2Iو n1Iولي والثانوي  أحسب التيارات الإسمية في دارتي الأ :  51س
 ؟ 1CCPو    10Pماذا تمثل  ؟   0mفراغ  ال: أحسب نسبة التحويل في  61س

 , ∆2Uالهبوط في التوتر  حسبأ:  71س 

 : M1  المحرك  راسةد ❖
 .  ( 7/21حة  صف)  M1اصفات المحرك  ول بيانات لوحة مو دلسّر مف  :18س

      إجابتك.حرك ؟ علل  إقران الم  نوع  عين:  19س 
 :   M1رك  لمحل  سميالإ  تشغيلعند ال -           

 ؟ و الانزلاق ، Snسرعة التزامن    أحسب  :02س
 ؟Paالإستطاعة الممتصة  أحسب  ثم  ،   Iتيار الخط إستنتج قيمة  :  21س 
 ؟    Tuيد مفوالعزم ال،   ƞمردود المحرك  أحسب  :22س 



     
 الإجابة (  ) تعاد مع أوراق :1 لإجابةوثيقة ا

 A0 يلتنازلا لتحليل الوظيفيا  :  1ج             

 

 

  
 

 

 

 

        

 تخميل والأفعال للمراحل : التنشيط و ال  معادلات  : جدول   3ج         
 

  
 

 

 

 
 

 .  قطع  8ويل  تحغولة  ش: المعقب الكهربائي لأ  5ج               

 

 

 

 

 

 

 

 .    Aرافعة  التحكم و الاستطاعة للارتيود  M1 طاعة للمحركت س رة الا: دا  5ج              
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X200

 

 عال الأف ميل التخ شيط التن المراحـل
10X    
11X    

X12    
X13    
X14    

 

         

             

                

E CW

E CWE CWE CW
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8          

     

          

     

         C

 



 ابة ( لإج) تعاد مع أوراق ا :  2لإجابة اوثيقة 
 
 :   طعة ق  16المخطط المنطقي لدارة عد    :  6ج  
 

 

SN7490

R0(1)  R0(2)

QA    QB    QC    QD

R9(1)  R9(2)

SN7490

R0(1)  R0(2)

QA    QB    QC    QD

R9(1)  R9(2)

...........

CLK A

CLK B

CLK A

CLK B

H

N2

...........

 
 
 

 زاحة: لسجل الإ  يقلمنط ا  المخطط   :   7ج     
 

X40

H

Q

Q
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2
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Q
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 سجل:جدول تشغيل ال  :  7ج   

 

X40 H QA QB QC QD 

1 X 0 0 0 0 

0 1     

0 1     

0 1     

0 1     

0 1     

0 1     

0 1     

0 1     
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            ص      ء                                  :       ع       
.  (21/21    ف      ى12/21      ف      )   ف   10   ع   ى       ه           

 18/21  ى    ف  .21/ 12      ف  :       ض •

 19/21   ف     :                •

 21(/21و  20) :    ف                      •

 :  روطالشدفتر 
 : ف النظام الآليده/ 1

النظام   في  يهدف  الدواء  أقراص  تعبئة  و ب  انية و أسطعبوات  إلى  والالاستيكية  النظافة  تتطلب  المقايتي  يس  لمردودية حسب 
 . بصورة آلية  و يةالدول

 :  / الوصف 2
 م مما يلي :لنظاتــــكون الذا ي .وإخلاءهايقوم النظام بتعبئة أقراص الدواء في العبوات البلاستيكية الأسطوانية وغلقها 

بحيث خروج   Wه الرافعة  لو الأخرى بواسطة البساط الذي تتحكم فيت: يتم تقديم العبوات الفارغة الواحدة    وحدة التقديم •
 .بينما رجوعه يكون بدون تأثير على البساط  ،ذراع الرافعة يقدم البساط بخطوة واحدة

حتى    Bل ساق الرافعة  وخوذلك بد  ،من خزان الأقراصأقراص إنطلاقا    10ة من تعبئة  : تمكن هذه الوحد  وحدة التعبئة •
حتى الضغط   A  ساق الرافعة   ابعدهتدخل    .التعبئة  لية تنتهي عمل،  1bىلإ  الساق  ثم تعود  ل الأقراصنز ت ف،0bالضغط على  

 . 1aضغط على الب إلى وضعه الأصلي يعودثم  . 0aعلى 
ل السدادة ثم  لحم  1dحتى    Dافعة  ، تنزل الر   Dمام الرافعة  للسدادة أ  C: يتم غلق العبوات بتقديم  الرافعة    وحدة الغلق  •

لوضع السدادة على    2dإلى    Dبعدها ينزل ذراع الرافعة  .0cحتى الضغط على    Cيرجع ذراع الرافعة  عندئذ  .0dإلى  ة  العود
 العبوة ثم يعود بعد ذلك إلى وضعيته الإبتدائية . 

 .ي ود إلى وضعها الأصلة عبر منحدر ثم تعلدفع العبوة الجاهز  Zافعة لاء بخروج ذراع الر خ: تتم عملية الإ لاءخوحدة الإ •
عند إكتمال العدد  .عبوة    25يوجد أسفل المنحدر خلية كهروضوئية تلتقط مرور العبوات لتعبئتها في صناديق ذات سعة  

 .من طرف العامل المكلف(لاء الصندوق المعبأ ووضع آخر فارغ خ) المدة الكافية لإ10sينطلق منبه ضوئي لمدة المطلوب 
 د تحقق الشروط الإبتدائية .عنطلاق دورة جديدة نبإوضع الصندوق الفارغ   تسمح عملية . المدةالنظام خلال هذه  يتوقف

 : / كيفية التشغيل 3
 تنطلق الدورة بعد تحقيق الشروط  الأولية التالية :

 .  hالملتقط  هيكشف عن ذيلاء والخالإ وجود الصندوق الفارغ في وحدة -
 .  0sالملتقط  اعنهلعبوات والتي يكشف ى بساط الإتيان باغة علوجود العبوة الفار  -
 . 1sوجود الأقراص في وحدة التعبئة والتي يكشف عنها الملتقط  -
 . 2s  يكشف عنها الملتقط  وجود السدادات في وحدة الغلق ، -

 



 أشغولات :   4النظام إلى  مكن تجزئةي    
                        تقديم ال:  (1)الأشغولة  ❖
 .  تعبئةلا:  (2)الأشغولة  ❖
                     غلق .ال:  (3)الأشغولة  ❖
 .لاء خالإ:  (4)الأشغولة  ❖

 

 : يتطلب النظام حضور عاملين : / الإستغلال 4
 تقني خاص لعملية القيادة ، المراقبة والصيانة . 

 لاء الصندوق المملوء. خلك إوكذ  ي الصندوق ف  هاة وتعبئة العبوات الجاهزة وترتيبلوضع الصناديق الفارغ غير مختصعامل 
 يشتغل المنبه الضوئي بصفة مستقلة عن المتامن . : ملاحظة

 التحليل الوظيفي : / 5
 :  A-0النشاط البياني  :الوظيفة الشاملة  -

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 ت فارغة واعب

 دواءلأقراص ا

 ســـــدا ات 

 ا يق فارغةصن

وضب أقراص  

في عبوات   الدواء

 أسطوانية 

اص  عبوات مملوءة بأقر

 ة في صنا يق اء وموضبالدو

 ارير تق

   ينظام آل عاملان

 C       R     E     W 

 
 

W و هوائية ـــهربائية : طاقة ك 

E  :ت ليمات الإستغلال . 

C  : أوامــــر التشغيل . 

R : ضبطال : N في ال ندوقعد  ال بوات ،t زمن الـتأجيل. 
 

A-0 



 المناولة الهيكلية :  /6
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 منحدر  جلاء 
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 خلية الكشف

 
VITA C 

 
VITA C 

 

VITAMINE C 
PRODUIT 

NATUREL 

 

طوانية نظام آلي لت بئة أقراص الدواء في عبوات أس  



 مناولة الزمنية :ال/ 7

 
 (3)الشكل  (GS) متمن الأمن                             (2) الشكل (GCI)دة والتهيئة القيا متمن          
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X1.X104 

X13 
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dW+ 

dW- 

w0 

X1 

 نـــداء 

بجوا  

( 4)الشكل  اط:أشغولة تقديم البس  1ولة متمن الأشغ  

( 5)ال بوة الشكل لقغ:أشغولة   3غولة متمن الأش  

 ( 1ل )الشك (GPNي )متمن الإنتاج ال ا 

ة بوتعبئة الع لاء العبوة  خإ غلق العبوة   

الت بئة  نهاية الغلق  ايةنه  لاء خالإ ة هاين   
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3 4 

1-2  1-4  1-2  4-1 
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C/Cauto

CI

104

auto

            

01 1

C/C

100

X1

I/GPN(1)
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 تشغيل آلي
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34 
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 ول الإختيارات التكنولوجية : جد/8
 الملتقطات المنفذات المتصدرة المنفذات 

 . الإستقرارثنائي  4/ 2موزع  dW  رافعة ذات مفعول مزدوج  W التقديم
dW+ ،  dW-24هروهوائي  تحكم كV~  

1w،0w   ملتقطات نهاية الشوط 

 
 

 التعبئة 

A فعول مزدوج رافعة ذات م 
 
B ج و مزد رافعة ذات مفعول 
 

 dA   ثنائي الإستقرار.  2/4موزع 
dA+ ، dA-24كم كهروهوائي  تحV~  
dB   ثنائي الإستقرار. 2/4موزع 

dB+ ، dB-24ئي تحكم كهروهواV~   
 

1a،0a . ملتقطات نهاية الشوط 
 
1b،0b قطات نهاية الشوط .ملت 

 
 

 الغلق

C  رافعة ذات مفعول مزدوج 
 
D  مفعول مزدوج رافعة ذات 
 

dC   ستقرار.لإئي اثنا 2/4موزع 
dC+ ، dC-  24تحكم كهروهوائيV~   
dD  ثنائي الإستقرار. 2/4زع  مو 

dD+ ، dD-  24تحكم كهروهوائيV~   
 

1c،0c . ملتقطات نهاية الشوط 
 
 
2d،1d،0d  ملتقطات نهاية الشوط 

 
 لاءخالإ

Z   رافعة ذات مفعول مزدوج dZ  ثنائي الإستقرار. 4/ 2موزع 
dZ+ ، dZ- 24تحكم كهروهوائيV~  

1z،0z شوط .ال ملتقطات نهاية 
Cp  اتخلية الكشف عن العبو 

(N  . )عدد العبوات الجاهزة 
 

 .  50Hz      ،220/380Vشبكة التغذية: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

    الأشغولة

1 

2 

3 

N 

24V~ +12V  +5V   0V  

         0V 

+15V 0 

 تغذية 

 الموزعات 

ب ض الدارات   تغذية

 الإلكترونية و 

 مجة ت المندالدارا 

 

  ارةتغذية 

AOP 

 

       



R

2 
Rb 

 ة  / إنجازات تكنولوجي9
 : (6الشكل) ه الضوئيمنبلل المؤجلةتركيب  -

 
 
 
 
 

  
 
 

  
المنبه الضوئي حيث يعمل    نحو دارة    مخرجالمع    هاالساعة ندمجات  للحصول على تنبيه ضوئي متقطع نستعمل مولد نبض 

 .  SVطيلة مدة التأجيل في المستويات العلوية لـــ : 
    : (7الشكل)مولد نبضات الساعة  -

  
 
 
 
 
 
 
 

     : (8الشكل)عبوة   25عد دارة الكشف و  -
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

VCC=+12V 

 
VZ= 8.1V 

 
C=270µF 

 
R2= 10KΩ 

 
Rb= 100KΩ 

 
R1= 800 Ω 

 
 0 ≤ P ≤ 60K Ω 
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 :(9الشكل) PIC16F84Aدارة التأجيل باستعمال الميكرومراقب  -
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 الوثائق التقنية :/10
 ( 10الشكل)  SN74LS90وثيقة الصانع للدارة المندمجة  -

 
 ( 11الشكل) PIC16F84Aوثيقة الصانع للدارة  -
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+VCC 

 الإذن بالتأجيل 

N=25 
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 ل المطلوب العم
 (. 21/ 20)صفحة   1على وثيقة الإجابة  A0ي لالبياني التناز شاط الن : أكمل1س
 الأسطوانية بأقراص الدواء" من وجهة نظر جزء التحكم .تعبئة العبوات  " 2: أرسم متمن الأشغولة 2س
 غولة غلق العبوة( .)أش 3الأشغولة ال لمراحل متمن ط والتخميل والأفعى شكل جدول معادلات التنشي: أكتب عل3س
 (. 20/21صفحة )1)أشغولة تقديم البساط( على وثيقة الإجابة   1الموافق للأشغولة  يهوائلربط المعقب ا أكمل :4س

 : (  6الشكل ) المنبه الضوئي  مؤجلةيب ترك •
 في التركيب ؟   AOPإسم ودور العنصر  ما: 5س
 .    t=10sمطلوبل الللحصول على التأجي Pقيمة  ثم أحسب،  t التأجيلمن لعبارة الحرفية لز : أكتب ا6س

 :  ( 7الشكل ) نبضات الساعةد مول ةدار  •
 في التركيب ؟  2Dما دور الثنائية  :7س
   Ln2=0.7   نأخذ:  . F μ=472Cعلما أن  1Hz للحصول على إشارة خروج تواترها   2R لمقاومة: أحسب قيمة ا8س

 :   (8الشكل) جاهزةعبوة  25كشف وعد  دارة •
 ي التركيب ؟دوره فما   و ل الطابق الثاني ماذا يمث : 9س
 البوابة المنطقية المستعملة في التركيب؟  هيا م :10 س
 . (20/21)صفحة   1على وثيقة الإجابة  كشف والعد: أكمل جدول التشغيل لدارة ال11س 
 (. 21/ 21  )صفحة 2لإجابة منطقي للعداد على وثيقة ا: أكمل المخطط ال 12س 

 : (  9الشكل) PIC16F84Aالميكرومراقب دارة التأجيل باستعمال  •
   السابقة بدارة قابلة للبرمجة المؤجلةاستبدال دارة نا قترحا      

 :  (21/ 18صفحة )المستعينا بوثائق الصانع 
 .  المستعملة كمخارجكمداخل والمنافذ المنافذ المستعملة طبيعة حدد : 13س 
 (. 21/ 21) الصفحة  2  جابةعلى وثيقة الإ TRISBو  TRISAت سجلا: أكمل ملء ال14س 
    MOVWF TRISA   و    MOVLW 0x00   و   BSF   STATUS, RP0  مات:يفسر التعل :15س 

 دارات الإلكترونية :  لتغذية ال المستعملمحول الدراسة  •
 تجارب التالية :عليه الأجريت .  (220/12V)  الإلكترونية الدارات بعض المستعمل لتغذية المحول
 W =210P  ،  V =12.6520U                     في الفراغ : -
        W 3.=21CCP  ،  A5=3.2N=I2CCI        : ارة القصيرةالد في -

 ؟.   1CCPو 10Pماذا يمثل المقدارين تحويل في الفراغ ، أحسب نسبة ال  :16س
 .  لتيار الإسميحول حمولة مقاومية باا المذيغذي ه 

 . 2UΔتوتر  وط في الالهبثم أوجد  SRلثانوي : أحسب المقاومة المرجعة إلى ا 17س
 



 
 : تعاد مع أوراق الإجابة1الإجابة  يقة ثو 

 
 
   المعقب الهوائي لأشغولة تقديم البساط : (4ج
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 جدول التشغيل لدارة الكشف و العد:  (11ج

Q R S   حالةT الة  حT1  
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 جابةالإ :تعاد مع أوراق  2ة ثيقة الإجابو 
 

 لعداد: قي للمنطا( المخطط 12ج
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 : TRISBو   TRISA السجلين ( ملء14ج
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