


 .�باカﾟسبة ﾟمحور اﾟفواصل ثم استカتج اشارة  岫�岻أدرس وضعية  (3

 .�اﾟة وشﾞل جدول تغيرات اﾟد   岫に岻′�ن عي   (4

lim�→戴 نعي   (5 捗岫�岻−捗岫戴岻�−戴  ةﾟتب معادﾞثم أ岫∆岻. 

岫捲岻�عدد حلول اﾟمعادﾟة:  兼ا حسب قيم اﾟوسيط カاقش بياカي   (6 = 兼 

 :3مرن 
ℝفة على اﾟة اﾟعددية اﾟمعر  カعتبر اﾟد   − {−に}   :ما يليﾞ�岫捲岻 = �鉄+泰�+怠待�+態 

;�岫متجاカس اﾟمتعامد و اﾟمعلم اﾟمستوي اﾟمカسوب إﾟى اﾟتمثيلها اﾟبياカي في  ﾟ岫�岻يﾞن  続⃗⃗ ; 卒 岻. 

∞−→�limأحسب  -أ (1 �岫捲岻 و lim�→+∞ �岫捲岻. 

lim�>→−態أحسب  -ب �岫捲岻  وlim�<→−態 �岫捲岻   دسيカتيجة هカﾟا.ثم فسر ا 

ℝمن  捲من أجل ﾞل حيث  潔 ، 決 ، 欠ن اأعداد اﾟحقيقة عي   -أ (2 − {−に}   :�岫捲岻 = 欠捲 + 決 + ��+態 

検 :ذو اﾟمعادﾟة 岫∆岻اﾟمستقيم  ن أن  بي   -ب = 捲 + ぬ  يカحカلمﾟ مستقيم مقارب مائل岫�岻. 
 .岫∆岻باカﾟسبة ﾟلمستقيم  岫�岻أدرس وضعية اﾟمカحカي  -جـ

ℝمن  捲ه من أجل ﾞل ن أカ  بي   -أ (3 − {−に}   فإن  :�′岫捲岻 = �鉄+替�岫�+態岻鉄 

゙  ،على مجاﾟي مجموعة تعريفها  �اﾟة أدرس اتجاケ تغير اﾟد   -ب  ل جدول تغيراتها.ثم ش
 .にقطة ذات اﾟفاصلة عカد اﾟ岫�岻   カﾟمカحカي 岫劇岻أﾞتب معادﾟة اﾟمماس  (4

;Ω岫−にاカﾟقطة  ن أن  بي   (5 な岻 ﾟ اظرカز ت  .岫�岻لمカحカي هي مر゙

 .岫�岻و اﾟمカحカي  岫∆岻أカشئ اﾟمستقيم  (6

ﾞ  :g岫捲岻ما يلي ℝ فة علىاﾟمعر   カgعتبر اﾟداﾟة  (7 = �鉄+泰|�|+怠待|�|+態  و岫�g岻 .سابقﾟمعلم اﾟفس اカ ي فيカبياﾟتمثيلها ا 

 داﾟة زوجية. g ن أن  بي   -أ
 ثم أカشئه. 岫�岻اعتمادا على اﾟمカحカي  岫�直岻اشرح ﾞيفية اカشاء اﾟمカحカي  -ب
 
 
 
 

 

 

 

                                                                                      






